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Startcockpit

Offnet im WMCE das
Register Projekte

Offnet die
Fachinformationen

Offnet den Dialog
Einstellungen

Offnet den Dialog
Gefdhrdungsbdume
bearbeiten

| /

Blendet das Startcockpit
dauerhaft aus.

Wenn das Startcockpit
beim Starten von
WMCE wieder
eingeblendet werden
soll: Hilfe > Startcockpit
> diese Option
aktivieren

relplatzversion 3.0

%

o WEKS MEDIA GmbH & Co. KG
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uesten Eenntnissen 2u erstellan.
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ten Zweck.

rfare, deren Bnsatz und Mutzung
lich in den “emantwartungsbersich
folge der sich standia ergebenden
darauf zu achten, dass das
gehlieblich auf dem Stand seiner
gion werwendat wird.

erte Wersionen sollten

nicht verwendet werden.

I [ Diesen Dialog nicht mehr anzeigen

[ oo ] o |
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Programmoptionen beartieiten

Informationen und Neuigkeiten

Sehr geehrte Anwenderinnen und Anwender,

hier informieren wir Sie Gber Themen rund um die
CE-Kennzeichnung und die Software WEKA Manager CE.

Juni 2017: WEKA Manager CE 3.0

Der WEKA Manager CE fihrt Sie durch die Schritte der
CE-Kennzeichnung (Konformititsbewertung) Ihres
Produktes nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Nieder-
spannungsrichtlinie 2014/35/EU, EMV-Richtlinie

anderer CE-Richtlinien,

Alle Informationen zu den Neuheiten der Version 3.0 finden
Sie im Bereich Fachinformationen in der Box .Im Fokus®,

L

Termine und Veranstaltungen

Sehr geehrte Anwenderinnen und Anwender,

hier informieren wir Sie (ber Termine und Veranstaltungen
rund um die CE-Kennzeichnung und die Software WEKA
Manager CE.

09./10.5.17: Anwenderschulung WEKA Manager CE ausge

20./21.6.17: Dt. Kongress fiir Maschinensicherheit 2017

06.7.17: Webinar WEKA Manager CE
11./12,7.17: Anwenderschulung WEKA Manager CE
ab 5.9.17: Lehrgana zum gepriiften CE-Koordinator
21.9.17: Wehinar WEKA Manager CE

26./27.9.17: Anwenderschulung WEKA Manager CE

Veranstaltungs-
hinweise

23./24.10.17: Workshop WMCE {in Diisseldarf)

ab 8.11,17: Lehrgang zum gepriiften CE-Koordinator
<

Neuheiten
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Fachinformationen

Zurtick / Vor:

Navigation zwischen

geoffneten Themen

Zuletzt gedffnete

Dokumente: Enthalt
eine Liste der zuletzt

geodffneten
Dokumente.

Diese Liste wird beim

SchlieBen der
Fachinformation
geldscht.

\

Durchsucht die
Fachinformation nach
Suchbegriffen

Kategorien, Informations-Kacheln,
reprasentieren die werden durch
Informations-Kacheln Kategorien dargestellt

lanager CE30 X+

O | 127.0.0.1:54439/65

Fachinformationen
CE-Kennzeichnung

Grundsétze der CE-Kennzeichnung

e &

4 » Staritseite = Fachinformationen = Programmbedienung = English Version  Vorschriften = Arbeitshilfen

tmi/index.jst

Programmbedienung

Die Richtlinienpolitik der EU

Gesetze

Die Umsetzung der EG-/EU-Richtlinien in nationale

Risikoanaly

EN 55014 EL H

Haushaltger| b | el be n
Elektrogera
EN 60065 A

EN 60204 EL

werden.

EM 60335 El

Acht neu g B

Unterlassun FCI Vor[ten -

erhalten, bis sie vom [RS8
Gerate Benutzer geldscht

stieg

it

nicht recht: . altung
Zur Gesamty Samme[m appe' on neuen Projekten und Ordnern
enthalt alle —
e benutzerdefinierten
raizen | Favoriten. Diese

solange i

EN 60598 Leuchten

EN 60601 Medizinische elektrische Gerite

Risk assessment

den Hausgebrauch

EN 60730 Automatische Regel- und Steuergerite

Low voltage directive

|
1

EMC directive

EN 60745 Handgefiihrte, motorische Elektrcwverl@{

Pressure equipment

EN 60950 Einrichtungen der Informaticnstechnik \

Further EC directives

LUIETZUNQOTINETE LOKUMENTE

[ |

. \Q 61010 Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerite ‘ f Instructions

/]
ravoriten-:imeimappe

| .

Hier finden Sie unser elektronisches

m Benutzerhandbuch fiir den WEKA Manager CE.

#d Here you can find our user manual for the
software WEKA Manager CE.

Was ist neu?

Vorschriften

CE-Richtlinien
EU-Recht

Bundesrecht

Was ist neu?

Schnelleinstieg

Startcackpit

Meue und gednderte Dokumente

Projektverwaltung

Erstellen von neuen Projekten und Ordnern

Herzlich willkemmen im
Fachinformationsmodul der

Software WEKA Manager CE.
Eine Ubersicht iiber wichtige
MNeuerungen im Rahmen der
Version 3.0 finden Sie hier.

Hier finden Sie die Volltexte der
CE-Richtlinien sowie Leitfaden,
Interpretationspapiere und
andere rechtlich relevante
Dokumente.

Harmonisierte Hormen

Zur Gesamtiibersicht
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Fachinformationen

Navigations-Panel ein-
/ausblenden

o ) -

< » SN Fachinformationen  Programmbedienung ~ English Version = Vorschriften  Arbeitshilfen

Ein oder mehrere
Dokumente drucken

Ein oder mehrere
Dokumente drucken
oder als PDF ausgeben

Ihr Standort: Fachinformationen » CE-Kennzeichnung ¥ Grundsitze der CE-Ke...

Gliederung

Mit der CE-Kennzeichnung zu
versehende Produkte

Anbringung der CE-
Kennzeichnung

CE-Kennzeichnung und andere
Zeichen

Technische Harmonisierung im
Binnenmarkt

Anbringung der CE-Kennzeichnung

Die CE-Kennzeichnung muss vom Hersteller bzw. seinem in der Gemeinschaft ansassigen Bevo

werden.

Die CE-Kennzeichnung muss folgendes Schriftbild aufweisen. Bei Verkleinerung oder VergréBerung der CE-K&

missen die Proportionen eingehalten werden.

I T
am, H

Il
Il
|
Il
1

||

<

WEKA Manager

S M o

“aten angebracht

Link auf Dokument
erzeugen und in der
Favoriten-
Sammelmappe
ablegen

Brotkrimel-Navigation
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Eigene Produktbeschreibungsvorlagen hinterlegen
Optionen > Produktbeschreibungsvorlagen

W Produkt beschreiben (verfligbar seit £ Einstellungen =
e 2 A

el
(m BestimmungsgemaBe Verwendung Produkt beschreiben

Vorlage wahlen

(verfiigbar seit WMCE 2.4) NTEIE
C:\ProgramData\WEKA \Manager CEWollversion\Praojekte WORLAGE\PRODVORL\DE\ProdukiBesch.,

Im Vorhersehbare Fehlanwendung
Bestimmungsgemalie Verwendung

(verfligbar seit WMCE 2.4) Yoriage: Vorlage wahlen
. C:\ProgramData\WEKA \Manager CEWollversion\Projekte \WORLAGE\PRODVORL\DE Wwerwendung.r
NEU:
(m Nutzungsart Vorhersehbare Fehlamwendung
Vorlage: Vorlage wahlen
(W Einsatzbereich C:\ProgramData\WEKA \Manager CEWollversion\Projekte \WORLAGE\PRODVORL\DE \missbrauch. rtf
IR Raumliche Grenzen Nutzunasart
Im Schnittstellen Vorlage: Vorlage wahlen
(Keine Auswahl)
Im Zeitliche Grenzen v

. Al .

(m Umgebungsgrenzen oK

Im Stoffliche Grenzen

Im Sonstige Grenzen

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt | 14.10.2016 | 5



Eigene Gefahrdungsbaume aufbauen | Sprache firden
Gefahrdungsbaum

Optionen > Gefdhrdungsbdume wahlen

. — _ _ Gefahrdungsbaum —
l. VOFdefInIerte :ﬁ::::;;::gn;\:awme bearbeiten / Wahlen, der bea rbeltet
Geféahrdungsbaume: orache: [Poedh 5 werden soll
WEKA Mame: |WEKA Gefdhrdungsbaum Maschinen ~
G efa hrdu ng sbaum [WeKa Gefahrdungshaum Maschinen ﬁ'\ | |
MaSCh tnen un d WEKA Kurztext -~ Ldjnbs): einer %:leismsbel\e ist ei_r1ec| Stelle oder E]sereich_ f:lud\_-'ersbehg}:I ig der (dem G efg h rd un g S ba um I
Gefihrdungsbaum | smessmranse g e i i = Umbenennen
elektr. Betriebsmittel e

- Schneiden, Abschneiden
. .. - Erfassen
I. Frel deflnlerba re - Einziehen, Fangen
.. .o B Stoﬁ
Gefahrdungsbaume, z. * Durchstich, Enstich
. . ~Reiben, Abschiirfen

B .a uf Ba SIS elner Zﬂt;ljrj:egen von unter Druck stehenden Fliissigkeiten
C _ N orm - Ausrutschen, Stolpern, Stirzen

[+ Elektrische Geféhrdungen

[# Thermische Gefahrdungen

[+ Geféhrdungen durch L&rm

[#IGeféhrdungen durch Vibration

[# Gefahrdungen durch Strahlung

[+ Gefahrdungen durch Materialien und Substanzen

[+ Ergonomische Geféhrdungen

[#-Geféhrdungen in Zusammenhang mit der Einsatzumgebung
[#' Feuer oder Explosion

[ Unerwarteter Anlauf, unerwartetes Durchdrehen

[+I' Fehlende Méglichkeit, die Maschine stillzusetzen (Not-Halt)
[# Zusatzliche haufige Gefahrdungen

[# Security und Software

H Mahrungsmittelmaschine

t-Maschine fiir k ische oder phar itische Erzeugnisse
| B Handgehaltene undfoder handgefihrte tragbare Maschine &
Aktionen

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt | 14.10.2016 | 6




Eigene Urspriinge definieren
Optionen > Gefdhrdungsbdume > Urspriinge

m Eigene Urspriinge M Gefihrdungsbdume bearbeiten
definieren, z. B. auf Gefshrdungshaum

Basis von C-Normen Sprache: | Deutsch v

W Bei der Durchfiihrung
der Risikobeurteilung
stehen diese Urspriinge
zur Auswahl zur

Mame: |Industrierg (EM ISO 10218-1) w Kopieren

P 150 10218-1) | Laschen

[ =

Verfligung: Register CEiiielE

Risikobeurteilung > Mechanische Gefdhrdungen ~
Gefdhrdungen > Bezsichnung

Gefahrdu Nng ma rkieren ¢~ Bewegungen eines Teils des Roboterarms oder zusétzlicher Achsen

N Register Beschreibung “{Bewegungen des Endeffektors
> Register Ursprung

,{" WEKA Manager CE - Einzelplatzversion 3.0

& Fachinformation | Hilfe | Options Projekt: Industrieroboter Prod

Risikobeurteilung

Verzeichnil

Mechanische Gefahrdungen/Quetsche Echrankter Raum/Instandhaltung: Roboter reparieren

Ursprung (%)

fMechanische Gefahrdungen
Bewegungen eines Teils des Roboterarms oder zusétzlicher Achsen

[ Bewegungen des Endeffektors
Eigener Ursprung

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt | 14.10.2016 | 7



Eigene Lebensphasen definieren

m Eigene Lebensphasen {d Gefihrdungsbdume bearbeiten

definieren, mit oder
ohne Aufgaben

W Bei der Durchfiihrung

der Risikobeurteilung
stehen diese
Lebensphasen zur
Auswabhl zur Verfligung:
Register
Risikobeurteilung >
Gefahrdungen >
Gefahrdung markieren
> Register Beschreibung
> Lebensphase:
Hinzufiigen

Gefahrdungsbaum

Sprache: |Deutsch

|Indush’iernbnter {(EN 150 1N

Mame: | Industrieroboter (EM ISO 101

Lebensphase mit oder ohne Aufgabe
mit Aufgabe

Meu

Kopieren

Loschen

Bezeichnung

- Transport: Aufladen/abladen

~Transport: Aufierbetrieblich transportieren
~Transport: Innerbetrieblich transportieren
~Teachen/Programmieren

~ Instandhaltung: Roboter reinigen
~Instandhaltung: Roboter warten
 Instandhaltung: Roboter reparieren
~Instandhaltung: Roboter inspizieren

~iInstandhaltung: Fehlersuche/-behebung

Bezeichnung:

Instandhaltung: F ehebung
Instandhaltung: Robater inspizieren

Instandhaltung: Robater reinigen

Instandhaltung: Robater reparieren

Instandhaltung: Roboter warten
Teachen/Frogrammieren: Betriebzart Einrichtbetrieb
Tranzport: Aufladen/dbladen

Transport: Auberbetrieblich ransportieren

Transpart; Innerbetrieblich ransportieren

£d Lebensphase — [m| x

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt

| 14.10.2016 |
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Eigene Gefahrdungsorte definieren

W Eigene
Gefahrdungsorte
definieren, z. B. auf Basis
einer C-Norm

W Bei der Durchfiihrung
der Risikobeurteilung
stehen diese
Gefahrdungsorte zur
Auswabhl zur Verfligung:
Register
Risikobeurteilung >
Gefahrdungen >
Gefahrdung markieren
> Register Beschreibung
> Gefahrdungsort:
Hinzufiigen

fd Gefihrdungsbdume bearbeiten

Gefahrdungsbaum
Sprache: |Deutsch e Meu
Mame: | Industrierobater (EM IS0 10218-1) Kopieren

Industrieroboter (EM IS0 10213-1) Laschen

(=1 o
]

m
]
I o

Bezeichnung

" Eingeschrénkter Raum

~Um feste Gegenstande in der Mahe des eingeschrankten Raums

- Steuerschrank, Anschlusskasten, Schaltpulte an der Maschine

~Programmierhandgerat

“Um Ausriistungszubehar herum

 An Beschickungs-/Entnahmeposition van Werkstiicken sowie Werkzeugmontage- und Einrichtpositionen
- An oder nahe der Roboterzelle

~ian oder nahe der Roboterzelle, wo Roboterelemente in einem sicheren Zustand verbleiben

{d Gefshrdungsort = O x

cht ||'|'|r||'|r'|F-r' -

Zelgmontage

Bezeichnung:

An oder nahe EIEI Huhuterzelle

A oder nahe der Aoboterzelle, wo Roboterelemente in einem sicheren Zustand we
Eingeschrankter B aum

Programmierhandgerat

Steuerschrank., Angzchiuzskasten, Schaltpulke an der Mazchine

U Avsriztungszubehaor herum

U feste Gegenstande in der Mahe des eingeschrankten Faums

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt

| 14.10.2016 |
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Eigene Person

en definieren

Optionen > Gefdhrdungsbdume > Personen

W Eigene
Gefahrdungsorte
definieren

W Bei der Durchfiihrung
der Risikobeurteilung
stehen diese
Gefahrdungsorte zur
Auswabhl zur Verfligung:
Register
Risikobeurteilung >
Gefahrdungen >
Gefahrdung markieren
> Register Beschreibung
> Gefdhrdeten
Personenkreis

M Gefdhrdungsbdume bearbeiten

Gefahrdungsbaum
Sprache: |Deutsch
Mame: | Industrieroboter (EM ISO 10218-1)

o opieren

|Industriembuter {EN ISO 10218-1)

schen

~Transportperson (gine)
~ Transportperson (zwei)
~Transportperson {mehr als zwei)
~ Programmierperson {gine)
~Programmierperson {Zwei)
 Programmierperson (mehrere)
~Instandhaltungsperson (gine)
 Instandhaltungsperson (zwei)
~Instandhaltungsperson (mehrere)

beschreiben > Klick auf &

Definition gem. Maschinenrichtinie 2006/42/EG, Anhang I:

"die Person bzw. die Personen, die fiir Installation, Betrieb, Einricht

& Gefshrdete Personen — O X

Bezeichnung:

Bedienungzp

Bedienungzperzon:
Instandhaltunazperson (ging)
Instandhaltungzperson [mehrere]
Instandhaltunazperson (2wei)
Programmierperson [eing]
Programmierperson [mehrere)

Programmierperson [zwe)
Transportperson [eing)
Transportperzon [mehr als zwei)
Transportperzon [zwei)]

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt | 14.10.2016 |
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Gefahrdungsbaum verwenden
Register Projekte > Neues Projekt > Projektdaten > Gefdhrdungsbaum

f‘ WEKA Manager inzelplatzversion 3.0

Beim Anlegen eines
Projekts wird ein
Gefahrdungsbaum
gewahlt.

Dabei kann es sich um

n | Projekt: (Neues Projekt) Produkt: (Neues Produkt) Verzeichnis: (Neues Projq
Richitlimen \Anhang I \Hormen \Risikobeurteilung \I\Betriebsanleitung ('I

: |Hauptprojekt ~ | Ubergeordnetes Objekt:

einen WEKA- Projektdaten
Standard- R Hersteller
Geféhrdun gs baum Projektnamne: = |Produktionslir1ie | Firma: ™ CE-Akademie
oder um einen Produktbezeichnung: = |PL1 | Anschrift: * gg?qusﬁﬁed%
endingen
eigenen Modell: | |
Typ: . : L

Gefahrdungsbaum R Nach dem Speichern des Projekts ist diese
handeln e Auswahlliste nicht mehr verfigbar, d.h. die

‘ Handesbeacichung: | | nachtraglich Anderung der Auswahl eines

8 3 . E . . . .o .

Eigene Baugatr: 2017 | Gefahrdungsbaums ist nicht méglich
Gefahrdungsbaume e

.. . wird in die
definieren: Register mitats- bzw. ; ‘

Projekte > Optionen > en): kunde  [] Lieferant []

Gefdhrdungsbdume PRI Produktionslinie-Schrittstelien w Firma: | |
WEKA Geféhrdungsbaum Maschinen Anschrift:

Risikobeurteilung wird bei WEKA Gefahrdungsbaum elekir, Betrichsmittel
Produktionslinie-Schnittstellen

Industrieroboter (EN IS0 10218-1)
G5GA Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Kundennr. :

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt | 14.10.2016 | 11




Produktbeschreibung

Register Stammdaten > Produktbeschreibung

Der Inhalt von

Produktbeschreibung
Projekt: Industrieroboter Produkt: IR1 Verzeichnis: P1006969

kann durch eine

el g ene VO rl a g e Ordner: |CE-Akademie ~ | At |Unterpry ~ Ubergeordnetes Objekt:  Frocubtonsine “| sSprache: (Bl Deutsch -

gesteuert Werden. Produktbeschreibung
Produktbeschreibung Grafik

Diese Vorlage wird in

den Programm- -
Optionen hinterlegt:
Optionen >
Produktbeschreibungs-
vorlagen > Produkt
beschreiben

Auf der Registerkarte "Produktbeschreibung” soliten Sie die allgemeinen Angaben zu Threm Produkt erfassen. Die Beschreibung sollte ausreichend
detailliert sein, damit die Marktiiberwachungsbehérden die Funktion des Produkts verstehen und die Ubereinstimmung des Produkts mit den
einschldgigen grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen tberpriifen kénnen. Auferdem sollten Sie hier Angaben zum Verfahren
zur Durchftihrung der Risikobeurteilung und Risikoeinschitzung machen. Weitere Erlduterungen erhalten Sie durch Anklicken der Schaltflache Info.

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt | 14.10.2016 | 12



Auflistung eigener Lebensphasen, wenn
diese in einen eigenen Gefahrdungsbaum

Verwend u ngsg renzen mit oder ohne Aufgaben angelegt wurden.

: In die Auswahl kénnen weitere
mm >
Register Stammdaten > Verwendungsgrenzen Lebensphasen hinzugefiigt werden, die

nicht in den jeweiligen Gefahrdungsbaum
geschrieben werden,

MWEI{AManager
Die Inhalte von

BestimmungsgemdbBer .
odukt: IR1 Verzeichnis: P1006969
Verwendung,
Nutzungsart, Ordrer: |5
o o Verwendungsgrenzen
Elnsa th erelCh' BestimmungsgemaBe Verwendung: e Fehlanwendung Lebensphasen
Verninftigerweise Bestimmungsgemafe Verwendung ~ e
f g Verwendungszweck . . Transport: Aufladen/Abladen _
VOf'h ersehbare | Transport: Aufierbetrieblich transportieren

Transport: Innerbetrieblich transportieren

Teachen/Programmieren: Betriebsart Einrichtbetri

Feh[an Wendung Nutzungsart: Instandhaltung: Roboter reinigen

Instandhaltung: Roboter warten
Instandhaltung: Roboter reparieren

A Nutzungsart & : inspizi
kénnen durch ”Nuuungfm O nctanchalting: Fehorssche) beheburg
entspreChende elgene ”im Freien (ohne Schutz vor |[ .

WAl arnacainfliicsand
Vorlagen gesteuert Ensatzbereich:
d Einsatzbereich .
weraen. ||Bereich |Ea I nein
||Industriehereich ”— v
D|ese V0r|age erd in Verniinftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung:
Verniinftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung EN IS0 12100,54¢) *
den Prog ramm- Fehlanwendung / Beschreibung
. . unbeabsichtigtes
Optionen hinterlegt: Verhalten v

. Auf der Registerkarte "Verwendungsgrenzen” sollten Sie Angaben zu den Verwendungsgrenzen des Produkts erfassen. Di

Op tlonen > beziehen die bestimmungsgemébe Verwendung und die verniinftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung mit ein. Die zub
Aspekte umfassen Folgendes: die verschiedenen Betriebsarten der Maschine und unterschiedlichen Eingriffsméglichkeiten

Benutzer, den Einsatzbereich der Maschine, das vorausgesetzte Miveau in Hinblick auf Ausbildung, Erfahrungen oder Fahic

Pro du ktb esch re[b ungs - Benutzer sowie weitere Personen, die den Gefahrdungen im Zusammenhang mit der Maschine ausgesetzt sein kinnen, sov

wvorhersehbar ist. Weitere Erléuterungen erhalten Sie durch Anldicken der Schaltflidche Info.

vorlagen > ..

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt | 14.10.2016 | 13



Raumliche Grenzen

Die Inhalte von
Rdumliche Grenzen
und Schnittstellen
kénnen durch
entsprechende eigene
Vorlagen gesteuert
werden.

Diese Vorlage wird in
den Programm-
Optionen hinterlegt:
Optionen >
Produktbeschreibungs-
vorlagen > ...

ﬂ WEKA Manager

Auflistung eigener Gefahrdungsorte, wenn
diese in einen eigenen Gefahrdungsbaum
angelegt wurden.

In die Auswahl kdnnen weitere

Gefahrdungsorte hinzugefiigt werden, die
nicht in den jeweiligen Gefahrdungsbaum
geschrieben werden,

Ordner: |CE-Ak

Raumliche Grenzen:

R&umliche Grenzen EN IS0 12100, 5.3.3

Projekt: Industrieroboter Produkt: IR1 Ve

Ubergeordnetes Objekt:  Frodibionsin

Raumliche Grenzen
Geféhrdungsorte

F

~ | |Eingeschrénkter Raum N
Um feste Gegensténde in der N&he des eingeschri

Grenze Beschreibung

Steuerschrank, Anschlusskésten, Schaltpulte an d
Programmierhandgerat

Erforderliche Stellflache einschl.
Bewegungs-/ Verfahrbereiche einschl.
Sicherheitsabstanden

Um Ausristungszubehdr herum
An Beschickungs-/Entnahmepaosition von Werksti
An oder nahe der Roboterzele
An oder nahe der Roboterzelle, wo Robotereleme

Aufstellgrenzen

Platzbedarf fir Montage

Bewegungsraum an den Arbeitsplatzen

Rewenunasraum fiir 7unanae fiir die
Schnittstellen:

Schnittstellen

||Art Beschreibung

||Maschine - Maschine

||Maschine - Energieversorgung

||Maschine - Medienversorgung

||Maschine - Abprodukte

||Masch|ne - Matenialzufilhrung

||Maschine - Gebaude

Maschine {z. B. Schnittstelle "Mensch/Maschine”) und die Schnittstelle "Maschine/Energieversorgung”. Weitere
Erluterungen erhalten Sie durch Anklicken der Schaltflache Info.

Auf der Registerkarte "R&umliche Grenzen” sollten Sie Angaben zu den raumlichen Grenzen und Schittstellen erfassen.
Die zu beriicksichtigenden Aspekte umfassen u.a. den Bewegungsraum, den Platzbedarf von Personen, die mit der
Maschine umgehen (z. B. wihrend des Betriebs und der Instandhaltung), Wechselwirkungen zwischen Mensch und

BT BT T

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt | 14.10.2016 |
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Weitere Grenzen

{d WEKA Manager

Die Inhalte von
Weiteren Grenzen

Projekt: Industrieroboter Produkt: IR1 Verzeichnis: P1006969

konnen durch

entsprechende e|gene Ordner: Art: Ubergeordnetes Objekt: Sprache:
Weitere Grenzen
Vorlagen geSteuert A eitliche Grenzen:
Werden. Zeitliche Grenzen EN 150 12100, 5.3.4 "
(Grenze ||Beschreibung
Lebensdauer in Jahren || v
Diese VOI’|age erd in Umgebungsgrenzen:
den Prog ramm- Umgebungsgrenzen EN 150 12100, 5.3.5 (Weitere Grenzen) "
. . Grenze ||Beschreibung
Optionen hinterlegt: Temperaturbereich I .
Opt[onen > Stoffliche Grenzen:
. Stoffliche Grenzen "
Produktbeschreibungs- e esmaioms
Vor[agen > Hilfs- und Betriebsstoffe I .
Sonstige Grenzen:
Sonstige Grenzen -
(Grenze ||Beschreibung
| .

Auf der Registerkarte "Weitere Grenzen” sollten Sie Angaben zu den weiteren Grenzen erfassen. Zeitliche Grenzen umfassen

u.a. die "Grenze der Lebensdauer” der Maschine und oder einiger von deren Bauteilen (Werkzeuge, Verschleibiteile, elektrische
Bauteile etc.) und empfohlene Wartungsintervalle. Beispiele fir weitere Grenzen, Eigenschaften des zu verarbeitenden Materials
bzw. der zu verarbeitenden Materialien, der erforderliche Reinlichkeitsgrad sowie die empfohlenen Mindest- und Héchsttemperaturen,
die Tatsache, ob der Betrieb im Innenraum oder im Freien, unter trockenen oder nassen Witterungsbedingungen, bei direkter
Sonneneinstrahlung, staub- und néssevertriglich, stattfinden kann.

T T T

WEKA Manager CE | Jorg Ertelt | 14.10.2016 | 15



Produkt spezifizieren
Register Richtlinien > Maschinenrichtlinie 2006/42/EG > Produkt spezifizieren

ﬂ WEKA Manager CE - Einzelplatzver

Das Register Produkt
spezifizieren wurde

Produkt: IR1 Verzeichnis: P1006969

Fachinformation | Hife | Opt Projekt: Industrieroboter

wegen der

thematischen

= =
. . E E Maschinengattung nach Maschinenrichtlinie: *
Zugehorigkeit zur R
M h . . h | L. g Richtlinie Status Begriindung [ Mahrungsmittelmaschine
ascninenric t inie ~ [CIMaschine fiir kosmetische oder pharmazeutische Erzeugnisse
ve rl egt von [[Handgehaltene und/oder handgefiihrte traghare Maschine
EMy-Richtlinie 2014/30/EU [ITragbare Befestigungsgerste und andere Schussgerite
d 0 relevant =
Stamm aten > Anforderungen priifen [“IMaschine zur Bearbeitung von Holz und von Werkstoffen mit &hnlichen physikalischen Eigenschaften
epe . Miederspannungsrichtlinie 2014/35/E0 . - i
Pro dukt sp eZllel eren [ nicht relevant 4 [IMaschinen zur Ausbringung van Pestiziden
[[] Geféhrdungen, die von der Beweglichkeit der Maschine ausaehen
Funkanl ichtiinie 2014/53/EU
. . . unkarlagenrichtinie )
Nnac h RlCh tllnlen > | nicht relevant + ] burch Hebevoraénge bedingte Geféhrdungen
Masch lnenl’lCh tlln le 0 Druckbehélterrichtlinie 2014/29/EU nicht refevant 4 [IMaschinen, die zum Einsatz unter Tage bestimmt sind
s o P [[] Geféhrdungen durch das Heben von Personen
Druckgeréaterichtlinie 2014/68
2006/42/EG > Produkt 0 picht relevant +
orD_9 ATEX-Richtlinie 2014/34/E1 K S pezif treffend
SpeZllelel’en 0 nicht relevant i EKeine Spezilizierung zutreffen
Larmschutz 2000/14/EG
O 114fE nicht relevant +
v
Wesentliche Veranderung von Maschinen / Anlagen ? m Anhang I der Maschinenrichtiinie sind eine Reihe von Produkten genannt, von denen besondere
Gefahrdungen ausgehen oder an die besondere Anforderungen gestellt werden. Sie sehen hier eine Liste
dieser Maschinengattungen.
Meu mit 2,3: Die erstmalige Auswahl einer oder mehrerer Maschinengattungen wirkt sich direkt auf die Liste
Hinweis: Falls Sie im Rahmen der Relevanzpriifung zur Maschinenrichtlinie der grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen im Reiter .Anhang I" aus. D.h. Sie
entscheiden missen, ob eine . Wesentiche Verdnderung® der Maschine/Anlage miissen im Reiter Anhang I" nur fiir die zutreffenden Maschinengattungen die entsprechenden Teie des
vorliegt, konnen Sie unter dem Reiter Wesentiche Veranderung” eine gesonderte Wnhang I bearbeiten, fiir nicht-zutreffende Maschinengattungen werden die entsprechenden Teile des
! Priifun Idurchfﬁhren Wnhang I automatisch auf .nicht relevant” gesetzt, Hinweis: Nachtragliche Anderungen im Reiter Produkt
g : spezifizieren™ haben keine Auswirkung auf die Liste der grundlegenden Sicherheits- und .
Gesundheitsschutzanforderungen im Reiter Anhang I'; in diesem Fall miissen erforderliche Anderungen im
eiter .Anhann I* nenehenenfalls manuell einoetranen werden,

1
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Risikobeurteilung: Gefahrdungsorte und Lebensphasen gruppieren
Register Ristkobeurteilung > Beschreibung > Gefdhrdungsort bzw. Lebensphase: Hinzufligen

Mehrfach selektierte
Gefahrdungsorte bzw.
Lebensphase werden
gruppiert und nicht
mehr untereinander
aufgelistet.

fd WEKA Manager CE - Einzelplatzversion 3.0

Fachinformation | Hilfe | Cptionen | Projekt: Industrieroboter Produki8 Verzeichnis: P10069

Risikobeurteilung

Stammdaten \I\Richtlinien \I\Anhang i \I\Normen BEtnehsanieing \I\Typschild \I\Dokumentation
— f hen/Ei hrsink

Gefd Q JEing: Raum/Instandhaltung: Fehlersuche/-behebung, Instandha..

[ Projelis \I\

Beschreibung Ursprang \k SCHULZTE 2 e \I\ Risikoemnschiatzing \I\ G

Tas1Ko

e —
Gefshrdungsorte und Lebensphasen @ i Lebensphase O bt Lk

[T L

MaBnahmen-Assistent

Bezeichnung:

Hier kinnen Sie sich alle Mabnahmen
anzeigen lagzen, die 2u dieser
Gefahrdungskombination [Gruppe - Folge]
bereits in der D atenbank vorhanden sind.

Eingeschréankter Raum

Instandhaltung: Fehlersuche/-behebung, Instandhaltu
achen/Programmieren: Betriebsart Einrichtbe

Uber die Filterfunktion kohnen Sie schnell
und einfach priifen, ob eine passende
MaBnahme fiir die akiuelle Gefahrdung
dabei ist.

Tranzport: Aulerbetrieblich transpaortieren
Tranzport: Innerbetrieblich tranzportieren

Mafinahmen

Gefahrdungsort Lebensphase

Lebensphasen mit Aufgaben m 0K

zunichst einen Gefahrdungsort und

Mit der Schaltflache "Hinzufiigen" legen Sie

hlieBend eine "Leb ¥ " ant
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Risikobeurteilung: MaBnahmenkatalog zur Ubernahme von Lésungen
Register Risikobeurteilung > Beschreibung > MalBnahmen-Assistent starten

ﬂ WEKA Manager CE - Einzelplatzversion 3.0 - O s
Der MaBnahmen-
Assistent listet alle &
PI"OJekte a uf, d Ie Fachinformation | Hilfe | Optionen | Projekt: Industrieroboter P 1 Verzeichnis: P10069
. Risikobeurteilung
MaBnahmen zu einer Hechanische Gefahrdungen/Quetschen; Eigeschrankter Raum) nstandhaltung: Roboter reparieren
Geféhrdung enthalten. —
eschreibung
D | ee nts p rec h en d en Gefahrdungsorte und Lebersphasen @ Gefahrdung beschreiben [ @ ] G I‘_I.'d Grafik MaBnahmen-Aszistent
. \df ier kinnen Sie sich alle Mabnahmen
M a B na h men kO nnen Eingeschrankter Raum . :nzelrgen Iasssen, diEhZL!Il di':ser? "
. . . . Instandhaltung: Roboter reparieren Gefdhrdungskombination (Gruppe - Folge)
mlt Anze[gen N elner ﬂ Vorschlige fiar SchutzmaBnahmen _ O % reits in der D atenbank vorhanden sind.
ver die Filt annen Sie schnell

d einfach eine paszende
aPinahme fi elle Gefahrdung

Vorschau betrachtet
werden.

Drag a column header here to group by that column

Projekt Produkt Baujahr Ort 4 Lebensphase

Click here to define a filter

Montageautomat Verteilerdosen MA 2017 Montagebereich: IO—,.NIO—A|Behieb: Prozessiiberwachur

Die Ubernahme in ein
Projekt erfolgt mit
Auswahl iibernehmen.

Geféhrdungsort Lebensphase

Hinzufiigen...

Entfernen...

Kopieren von...

Mit der Schaltfliche "Hinzufiigen" legen Sie

zunichst einen Gefahrdungsort und
anschlieBend eine "Leb hase" an!
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CE-AKADEMIEL Was wir fur Sie tun kénnen.

Wir kdnnen Sie unterstutzen. Vor Ort. An Ihren Maschinen.

» Bei der Umsetzung der Product Compliance fliir Maschinen

» Bei der Durchfihrung der Konformitatsbewertung und CE-Kennzeichnung
» Bei der Durchfihrung der Risikobeurteilung

* Bei der Erstellung der Betriebsanleitung

Mehr erfahren unter: www.ce-akademie.eu
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CE-AKADEMIEL KONTAKT

CE-AKADEMIE « JORG ERTELT
UlrichstraBe 1

73240 Wendlingen am Neckar
+49 (0) 7024 40 47 46
www.ce-akademie.eu
joerg.ertelt@ce-akademie.eu
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